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Esitluse teemad

» Uuringu eesmargid
» Lahteandmed
» Metoodika

» Esialgsed tulemused




Eesmarkidest

» Eesti topograafiline andmekogu - ETAK

» Andmete uuendamine

- Andmevahetuse

- Stereo- ja valikaardistamise teel

» Topograafiliste andmete kaardistusjuhend
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Eesmarkidest

» Milline alltoodud andmekomplektidest ja nende
kombinatsioonidest annab ETAK-i kdlvikute
klassifitseerimisel koige tapsemaid tulemusi?
> RGB+NIR pildiandmed
- LIDAR-i andmed (intensiivsus, peegelduste arv, kdrgusmudelid);
- mullakaart
> varasem ETAK-i kélvikute seis

> eraldiste kujuandmed

» Millised on kdige informatiivsemad tunnused

klassifitseerimisel?




Eesmarkidest

» Leida, mi

alamliikic

lise tapsusega ja mil

e ning tuupide puhu

o Tuvastada ETAK-i andmebaasis

- Puuduolevaid kolvikuid

o Madrata kolvikute muutusi

- Geomeetrias

- Klassifikatsioonis

iste ETAK-I

on voimalik



Lahteandmetest

» ETAK-i kolvikud (EO8) (11 alamliiki, 34
thdpi) - 2m
- Alamliigid: Inimasustus; Oued; Haritav maa; Looduslikud lagedad;

Puistud; Margalad; Turbavadljad; Seisuveekogud; Vooluveekogud;
Teealad; Meri

» LIDAR-i andmed (L) - 2m
» Ortofotod ja valevarvi fotod (CIR) - 0.25m
» Mullakaart (M24) - T0m










Metoodikast

» Prognoosististeemi tarkvarad:
- E=cognition
- Constud

o ArcGIS

» Mitmetasandiline tsukliline lahenemine:

uldiselt detailsemaks
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Metoodikast

» LIDAR-i andmed (piksel 2m)

LIDAR-I intensiivus

o

(0]

LIDAR-i peegelduste arv

o

maapinna suhteline korgus 30m raadiuses

(0]

maapinna nolvakalle

o

suhteline korgus (pinnamudel - maapinnamudel)

o

suhtelise kdrguse nolvakalle

» Eraldiste kujuandmed (S)




Maapinnamudel (DEM)
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Pinnamudel (DSM)
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ETAK-i kdlvikud
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DSM koos LIDAR-i punktidega







Tulemused

» Kapa (K') indeks
- Kui K> 0 - klassifikatsioon on juhuslikust
klassifikatsioonist parem

- > (0,8 - tugev vastavus,
> 0,4 kuni 0,8 - keskmine vastavus;
- <0,4 - kehv vastavus.




Tulemused - treeningtidpsused

Andme- K (p) Vordlus p
komplekt
136 tunnusega | 0.68 (<1x10-5)
L 0.65 (<1x10-9) L <> Koik tunnused 0.52
CIR 0.63 (<1x105) CIR<> L 0.70
EO8 0.59 (<1x10-9) E08 <> CIR 0.46
S 0.20 (<1x10-5) S <> EOS8 <1x10~
M24 0.04 (0.43) M24 <> S 0.01




Tulemused
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Tulemused
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TLI Ie m U SEd — treeningtdpsused (44 parima tunnusega)

Loodus-
Haritav | likud Marg- Vee-

K (p) Oued maa |lagedad|Puistud| alad |Teealad| kogud | KOKKU
Oued 0.89

(<1x10%) 49 0 5 0 0 0 0 54
Haritavmaa| (.58

(<1109 1 21 12 0 0 0 0 34
Looduslikud | (.81
Puistud 0.82

<1u10) 2 0 6 46 0 0 0 54
Mirgalad 1 0 0 0 0 14 0 0 14
Teealad 0.75

<110 0 0 3 1 0 13 0 17
Veekogud 0.5

(164109 2 0 3 6 0 0 12 23
KOKKU

0.77 | 56 | 28 | 132 | 57 | 14 | 13 | 12 | 312
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Edasised plaanid

» Kontrolltapsuste leidmine kontrollalal

» Klassifitseerimine detailsemate tulipide

tasemel




Tanan!
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