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Mis puudu?

• Raam

• Kaamera

• Kaamera alus



Akud

LiPo

Capacity: 8000mAh
Voltage: 4S1P / 4 Cell / 14.8v
Discharge / C-rating: 30C Constant (40C Burst)

Weight: 845g (including wire, plug & case)
Dimensions: 166x69x35mm



Propellerid

• Xoar 13x5 Wood Precision Propeller
Pair [XR-13x5-WPJPN]

• Pikkus (length) x Tõus (Pitch), tollides

• Kinnituse läbimõõt /tüüp

• Materjal: plastik, puu, süsinikfiiber...



Mootorid

• T-Motor MT2814-10 KV770

• MT – seeria

• 28 – mootori/rootori läbimõõt

• 14 – rootori kõrgus

• 10 – poolide arv või juhtme keerete arv ümber pooli

• KV770 – teoreetiline pöörlemiskiirus 1V voolu korral kui ei 
oleks takistust



Mootori

tehnilised
näitajad



Näide 1

• Kui meie kopter töötab 75% võimsusega
• Mootorid kokku:      8 x 14,9 A = 119,2 A

• Meil on 2 x 8000mAh akut � 1h jooksul 16A voolutugevuse

• Lennuaeg: 16 / 119,2 = 0,134...h   � 8,05 minutit
• 8 x 1400g = 11,2 kg

• Kui mudel kaaluks 6,4 kg?... siis  6,4 / 8 = 800g

• Lennuaeg: 16 / (8 x 6,5) = 0,308   � 18,5 minutit



Näide 2

• Kopteri õhkutõusmisel kasutan 100% võimsust
• Iga mootor tarbib 23,6 A voolu � kokku 23,6 x 8 = 188,8 A

• Missuguseid A talub minu ESC, kas on piisav varu (20%)?
• 40A

• Mul on aku 5000mAh ja 30C? Kas see peab vastu?
• 5 Ah x 30 = 150 A max voolutugevus

• Burst rate 40C � 5 x 40 = 200 A

• Kaua ta selliselt töötaks?
• 5 / 188,8 = 0,026  � 1,6 min     (teoreetiline) Kas lendu ka tõuseks?



http://ecalc.ch/xcoptercalc.php?ecalc&lang=en



Lennuplaneerimine

• Teooria ja praktika

• Praktika ja kogemused

• Failsafe seaded
• Akupinge jälgimine – min väärtus – pöördub tagasi koju / maandub

• 13,3 V (3,3V cell’i kohta 13,2V)

• GeoFence – lennuala piiritlemine

• Aku mahutavuse muutus

• GPS signaali kadumine � Alt hold

• Raadiosignaali kadumine �RTL



Lennuplaneerimine

• Automaatrežiimil lendamise kiirus

• Orientatsiooni muutmine lennu ajal: ära muuda, vaata 
järgmise punkti suunas

• Laskumise ja tõusmise kiirus

• Erinevad lennurežiimid
• Stabilize

• Altitude hold

• Loiter

• Auto

• Return to Launch







Sensori suurus 22,30 14,90 mm

Pikslite arv 5184 3456 px

crop faktor

fookuskaugus 1,00 18,00 mm

lennukõrgus 140,00 m

mõõtkava 1: 7777,78

Kaadri ulatus m 173,44 115,89 m

GSD 3,35 3,35 cm

Lennukiirus 5,00 m/s Kestus  (min)Pi l tide arv

Lennudistants 1600,00 m 5,33 64

Pildistamine ja kattuvused m %

Lennujoonte vahe 70 m 103,44 59,64 Põikikattuvus

Pildistamise intervall 5,00 s 90,89 78,43 Pikikattuvus

EOS 550D
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